EK — TASIT TAKiP SISTEMi SARTNAMESi

Araglarda bulunan tasit ve yakit takip sisteminde asagida baslklar halinde yazilan tim
teknik dzellikler bulunacaktir. Araclarda kamera bulunmayacaktir. Asagidaki sartnamenin
araclarda bulunacak kameralara iliskin maddeleri dikkate alinmayacaktr.

. ISIN ADI VE TANIMI:

Bu ihale biinyesinde gorevli araglarin anlik konum bilgisinin detayli sayisal harita althg
tizerinden internet tabanli ve bu teknik sartnamede detaylar1 belirtilen sekilde durumlarinin
(araglarin kontak durumlari, hareket saatleri, hareket siireleri, hizlari, nerede olduklari, ne
kadar durakladiklari, ne kadar rolantide kaldiklari, hangi yollar1 takip ettikleri yakit
bilgileri, aktiiel km bilgisi, hiz bilgisi,vb.) GNSS sistemi ile lokasyonun belirlenerek, GSM
sistemi ile cihaz iizerindeki sensorler araciliiyla bu bilgilerin web tabanli yazilima
iletilmesi ve bu yazilim {izerinden online olarak tam zamanl takibi, gerekli raporlarin
alinmas! isi i¢in siirticli tanimlama birimine sahip Ara¢ Takip Sistemi Hizmeti satin
alinmasidir.

. YAZILIM VE TEKNIiK OZELLIKLER

2.1. iILETISIM ALTYAPISI

2.1.1. Araglar konum bilgilerini GNSS (GPS&GLONASS&BEIDOU) uydularindan ayni
anda alacaktir.

2.1.2. Araglar ve merkez arasindaki haberlesme GPRS altyapisi {izerinden
gergeklestirilecektir. GPRS iletisimi operator bagimsiz olacaktir.

2.2. YAZILIM VE YAZILIM FONKSIYONLARI

2.2.1. Kullanic1 yazilimlar ile araglar 7 giin 24 saat sayisal haritalar {izerinde es zamanli
(on-line) olarak takip ve kontrol edilebilir olacaktir.

2.2.2. Sistem iginde kullanilacak tiim yazilimlar lisansl olacaktir.

2.2.3. Kullanicilar yetki seviyeleri dahilinde web tabanli yazilimlar veya mobil
yazilimlar tizerinden araglari izleyebileceklerdir. Yazilim her iki segenegi de
desteklemelidir.

2.2.4. Web tabanli yazilimlari daha sonra araglara takilmas: muhtemel ara¢ kameralarina
uygun ve ayri bir platform ve / veya yazilima gerek olmaksizin aym yazilimla
erisilebilir olmalidir. Anlik ve gegmis goriintiilerin izlenebilmesi ve izlenen
gériintiiniin bilgisayara uzaktan indirilmesi gibi temel fonksiyonlar bu entegrasyon
kapsaminda yapilabilmelidir.

2.2.5. Araglar ve sunucu yazilmlari arasindaki veri iletisimi sifreli olarak
gerceklestirilecek ve sisteme digaridan miidahaleye izin verilmeyecektir.

2.2.6. Araglardan gelen ve araglara gonderilen veriler es zamanli olarak
goriilebilecektir. Hangi aragtan en son ne zaman bilgi geldigi ve gelen bilginin tiirli

goriilebilecektir.



2.2.7. Araglar ve sistemi kullanacak kullanicilar tanimlanabilecektir. Hangi kullanicilarin
hangi araglar1 izleyebilecegi yetkilendirmesi kolayca yapilabilecektir.

2.2.8. Sistemde kayitli olan biitiin araglar sayisal harita iizerinde aym ekranda
goriintiilenebilecek ve on-line olarak hareketleri izlenebilecek, raporlanabilecektir.

2.2.9. Araglar Tiirkiye Karayollarimin tiimiinde sayisal haritalar tizerinden izlenecektir.
Haritalar belitli periyotlarda giincellenecektir. Idare kendi ihtiyaglari i¢in 6nemli
koordinatlar harita {izerinde isleyebilme imkanina sahip olacaktir.

2.2.10. Araglar niteliklerine gére birden fazla baglik altinda siiflandirilabilecek ve bu
siniflandirma ile rapor alinabilecek / takip edilebilecektir.

2.2.11. izleme yetkileri siniflandirmalari en az 12 farkl yetkilendirmede yapilabilecektir.
Kullanici adi ve sifrelemeyle birlikte standart kullanici, rapor kullanicilari, sistem
yoneticileri gibi farklilastirilabilecektir. Belirlenen yetkilendirmeye gore takip
edilen araglar istenilen sekilde izlenme yetkilerine gére diizenlenebilecektir.

2.2.12. Araglar sistemde yaratilacak filolara ve onlarin da altinda yaratilacak gruplara
boliinebilecektir. Gruplar altinda alt gruplar yaratilabilecektir. Is sahibinin y6netici
kullanicisi tiim dzellikleri kullanmaya yetkili olacaktur.

2.2.13. Filoya, bir organizasyona ya da gruba ait tiim araglar ayn: anda harita tizerinde
gortintiilenebilecektir.

2.2.14. Tiim araglarin son durumlari renk kodlariyla ayristirilmig sekilde tek ekranda
goriinebilecek. Ayni ekranda tiim araglardan gelen en son hiz bilgisi, konum, ihlal
bilgisi ve giin i¢inde yaptig1 toplam yol bilgisiyle birlikte goriintiilenecektir. Bu
ekranda sadece hareketli araglar, duran araglar, rélantide ¢aligan araglar ihlal yapan
araglar filtrelenerek izlemek miimkiin olacaktir.

2.2.15.Herhangi bir ara¢ hakkinda da anlik sorgulama yapilabilecek tek basina
izlenebilecektir.

2.2.16. Tek basina izleme sirasinda arag¢ hareketleri canli izleme 6zelligi ile seri sekilde
takip edilebilecektir.

2.2.17. Hareketli araglarin gitmis oldugu y6n ok isareti ile gosterilecektir.

2.2.18. Herhangi bir aracin izledigi yol raporlandiginda aracin hareketleri ve kat ettigi yol,
rotasi ayni zamanda animasyon seklinde harita {izerinde izlenebilecektir.
Animasyon detayinda her mesajin zamani, aracin hizi ve mesaj tipi bilgisi yer
alacaktir. Ayrica ekranda ve detay boliimiinde araglarin hareketli, duran ve rélanti
durumlar1 renkler ile belirtilecektir. Alinan animasyonun detaylar1 Excel ¢iktis
olarak alinabilecektir. Alinan animasyon istenirse sisteme rota olarak
tanimlanabilecektir.

2.2.19. Harita iizerinde tiim Tiirkiye yollarina ait canli trafik bilgisi saglanacaktir.

2.2.20. Harita tizerinde istenen araca ait ikona basildiginda, aragla ilgili plaka, tarih, zaman,
hiz, adres siiriicii ve arag zellikleriyle ilgili 6zet bilgileri bir pop-up pencere ile
ulasabilecek bu bilgiler istege gore secilebilecektir.

2.2.21. Tum harita ekranlarinda harita yaklagsma seviyesi yer alacaktir.

2.2.22. Plakasi segilen aracin ayr1 bir ekran {izerinden mevcut yeri, durumu, hizi
izlenebilecektir. Giin iginde saat kagta ve nerde goreve ¢iktigr (ilk kontak gevirme
zamani ve konumu) gérevi ne zaman ve nerede sonlandirdig: (son kontak kapama),
takip edilebilecek ve dzet rapor igerisinde ulasilabilecektir.

2.2.23. Sistemde harita {izerinde limitsiz cografi bolge tanimlanabilecek, araglar belirlenen
bu bolgelere girdiginde veya ¢iktiginda bilgi gonderebilecektir.

2.2.24. Her arag tipi i¢in ayr1 ayr1 hiz limiti ayarlanabilecek, hiz limitleri otoyol, sehir i¢i
ve sehir dis1 olmak iizere ayr1 ayr1 tanimlanabilecegi gibi T.C. Karayollar1 Genel
Miidiirliigii'niin ilgili mevzuatinca belirlenen hiz limitleri yazilim ile otomatik
uygulanacak ve ihlaller bu mevzuata uygun calistyor olacaktir. Bu mevzuatin
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degismesi ile Yiiklenici bu limitleri glincellemekle ytiktimliidiir.

2.2.25. Tiim uyar1 mesajlar1 hafta icerisinde istenilen giinlerde ve saatlerde alinacak sekilde
programlanabilmelidir. Is Sahibi, hangi aragtan hangi alarmlari haftanin hangi
giinlerinde, hangi saat araliklarinda almayi istedigini kolayca programlanabilir
ozellikte olacaktir.

2.2.26. Segilen aracin istenilen tarihteki veya segilen tarihler arasindaki bilgilerine ulasmak
i¢in arag¢ bazli ve siiriicii bazli olmak tizere asagidaki raporlama imkanlar1 mevecut
olacaktir.

Arag aktivite genel ve 6zet raporu

Mesafe raporu

Hiz ve konum raporu

[hlal 6zet ve detay raporu

Hareket raporu

Toplam durma raporu

Toplam rélanti stiresi

Toplam ihlal raporu

Rota ihlalleri ve alan analizi raporu

Kontak agik-kapali bilgisi ve ge¢misini raporlama

Opsiyonel aksesuarlar ile ilgili raporlar (Canbus, sicaklik sensorii vb.)
Mesai i¢i ve dis1 detay raporlari

Rapor mail programlama (Belirlenen araglarin istenilen bilgileri ve ihlal durumlari
mail olarak otomatik yollanmalr)

2.2.27. Araglar haritada tek tek veya olusturulacak gruplar halinde de izlenebilecektir.
Sinursiz sayida grup ve bu gruplara ait alt grup yaratilabilecektir. Grup tanimlari
yetkili kullanicilar tarafindan program tizerinden kolaylikla yapilabilecektir.
Sistemde ayrica "Tiim araglar", "Hareketli araglar", "Duran araglar", "ihlal yapan
araglar" 'Tanimlanan cografi bolgelerin diginda veya iginde olan araglar", "Acil
durumda olan araclar", "Rolantide galisan araglar”, gibi onceden tanimlanmig
standart gruplar da bulunacaktir.

2.2.28. T.C. Karayollar'min belirlemis oldugu gergek hiz limitlerine uygun sekilde hiz
alarmi arag i¢indeki cihazdan sesli ikaz vererek stirticiiyti uyarabilmelidir.

2.2.29. Yonetici roliindeki kullanici, tiim araglari ayni oturumda takip edebilecek,
raporlayabilecektir.

2.2.30. Sisteme eklenen ya da ¢ikarilan araglar arag tipine gére ayrilmig gruplara otomatik
olarak eklenebilir ya da ¢ikarilabilir olmalidir. (Binekler, tist yapililar vb.)

2.2.31. Raporlar meniisiindeki veri basliklar1 rapor ihtiyag dogrultusunda diizenlenebilir
istenmeyen veri gruplari rapordan ¢ikarilabilir olmalidir.

2.2.32. Siriiciiler sisteme opsiyonel siirlicii tanima birimi ile ilgili bilgileri kaydedilebilir
olmalidir. Aym siiriicii sisteme farkli tipte siiriici tanima birimi kullanimlarini
desteklemelidir. (NFC, RFID, i-button vb.)

2.2.33. Secilen araclarin son 2(iki) yil igindeki istenilen tarihteki veya segilen tarihler
arasindaki tiim hareketlerine durum bilgileri ile birlikte erismek miimkiin olacaktir.
Her bir konum bilgisinde hiz, o giin igerisinde kat edilen toplam yol islenen ihlal
bilgileri mevcut olacaktir.

2.2.34. Harita tizerinde rota belirlenebilecek, belirlenen rota araca pro gramlanarak rotadan
sapma durumunda ihlal olusturulacaktir.

2.2.35. Harita tizerinde 2 nokta secildiginde, en kisa rota bulma 6zelligi olacaktir. Cizilen
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2.2.36.

2.2.37.

2.2.38.

2.2.39.

2.2.40.
2.2.41.

2.2.42.

2.2.43.

2.2.44.

2.2.45.

2.2.46.

2.2.47.

bu rota kaydedilerek araglara programlanabilecek, rota disina ¢ikan araglarda
sistem ihlal tiretebilecektir.

Arag harita izleme ekraninda, aracin giinliik gegmis detayina ulasilabilecek, bu
esnada aracin son konumunu da giincel olarak goriilebilecektir.

Arag takip yaziliminda kullanilan Google, Yandex gibi harita hizmeti veren
sirketler disinda yiiklenicinin kendi imkanlari ile temin ettigi haritalar1 da olacaktir.
Takip ekraninda tiim araglar istenirse listelenebilecek, arag dzelinde tiim verileri
goriilebilecektir. Liste ekraninda filtreleme yapilabilecek ve ekrandaki detaylar
¢ikt1 alinabilecektir.

Sistemden yapilan siiriicii atamalar1 i¢in belirlenen tarih araliklarinda araglar1 hangi
stirticiilerin kullandig1 ya da segilen bir siiriiciiniin belirlenen tarihlerde hangi
araglar1 kullandid1 gibi detayli raporlar1 almak, bilgisayara kaydetmek ve ¢ikti
almak miimkiin olacaktir.

Sisteme siirticii bilgileri Excel sablonu ile toplu olarak eklenebilir olacaktir.

Asir1 hiz (bu uygulamada sollama gibi kisa stireli hiz limiti asgimlarim dikkate alan
akilli bir ydntem kullamlacaktir). Thlal uyarisinin yaninda ne kadar siire ile agir1 hiz
ihlali yaptig1 da siiriicii itirazlarina yanit verme agisindan belirtilecektir.

fhlaller sistemde kayit altina alinacak ayni zaman da Bildirim Dagitim 6zelligi ile
mail ve push-up ve SMS paket entegrasyonu var ise SMS olarak ilgili kisilere
gonderilebilecektir.

Aracin segilen araclar iginde teknik performansim gosteren Arag Karnesi Raporu
alinabilecektir.

Yoneticilere belirli raporlar istenen siklikta e-mail seklinde otomatik olarak
gonderilecektir. Bu otomatik raporlara rapor etiketi bilgisi girilebilecektir. Daha
once yapilmig rapor programlamalarinda mail giincellemesi yapilabilecek ve rapor
alinmak istenen tarih aralif1 degistirilebilecektir.

ihlaller disinda sistem iizerinden asagidaki maddeler i¢in uyari programlamasi
yapilabilecek ve bu uyarilar olustugunda mail, push up ve SMS entegrasyon u var
ise SMS yoluyla ilgili kisilere iletilecektir.

Alan Girig Uyarisi

Alan Cikig Uyarisi

Acil Durum Modu Uyarisi (opsiyonel sensér ile)
Kontak Ag¢ik Uyarisi

Kontak Kapali Uyarisi

Her aracin programlama bilgileri ayr1 olabilecedi gibi grup halinde ortak
parametreler de programlanabilecektir.
Programlanabilecek parametreler agagida listelenmistir;

Bilgi gonderme sikligi zamana gére ya da zaman bagimsiz (mesafeye ve aglya
bagl),

Astr1 hiz limiti (programlanan siirenin tizerindeki asimlarda),

Yasal Hiz Sinirlarina Gore hiz programlama

Anlik azami durma siirest,

Anlik azami rélanti stiresi,

Kontak kapaliyken hareket,

GSM baglanti kopuk,

Ani yakat diisiis yiizdesi, (Opsiyonel canbus baglantis var ise)
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Siirticti bilgisi okutulmaksizin hareket (siiriicii kimlik birimi ile kullanimda),
Planlanan zamanda bolge girildi/girilmedi,

Planlanan zamanda kontak ag¢ildi/kapandi,

Alan i¢i/dis1 ihlali,

Rota i¢i/dis1 ihlali

2.2.48. Yukaridaki tiim ihlaller Bildirim Dagitim 6zelligi ile mail, push-up ve SMS paket
entegrasyonu var ise SMS olarak ilgili kisilere gonderilebilecektir.

2.2.49. Uydu baglantis1 veya iletisim kesilmesi durumunda uyar1 verilebilecektir.

2.2.50. Rota i¢i ve digi, alan i¢i ve dig1 ihlal programlamalarinda yapilan programlar excel
ve pdf ¢iktis1 olarak alinabilir olacaktir. Ayrica programlama yapilmamis araglarda
goruntiilenebilecektir.

2.2.51. Aracin hareket ettigi bilgisi cihazin i¢inde donanimsal olarak bulunacak 6 eksenli
GYRO sayesinde algilanacaktir. Sadece yazilim ile yapilacak uygulamalar kabul
edilmeyecektir. Aracin hareket ettii, ivmelenmesi, savrulmasi veya kaza /
carpigma bilgisi ve siddeti bu sensdr ile tespit edilecektir.

2.2.52. Aracin olasi kaza alarmi olusturmasi durumunda alarm mesaji is Sahibinin
yonlendirdigi kisi/kisilere telefon aramasi, e-mail ve SMS olarak bilgilendirme
yapabilecektir.

2.2.53. Sistem, yogunluk analizi yapabilmeli, araglarin ani hizlanma, ani yavaslama,
duraklama, rolanti, hiz ihlali, ani yakit artis1 ve ani yakit azalig1 bilgilerini harita
iizerinde sicaklik haritas1 olarak gosterebilmelidir.

2.2.54. Araglarin canli konumlari belirlenen siire boyunca olusturulacak linkler iizerinden
takip edilebilmeli ve istenen mail adresleri ile paylagilabilmelidir.

2.2.55. Sistemin alan analizi 6zelligi olacaktir. Segilen bir alanda konum bilgisi birakan
araglarin raporu alinabilmelidir.

2.2.56. Tarayic1 lizerinde herhangi bir eklenti indirmeye gerek kalmadan, kamerall
araglarin kamera goriintiisii izlenebilecektir. Kamerali araglarin gegmis goriintii
kayitlarinin izlenebilmesi ve indirilebilmesi (maksimum 30 dakika) saglanacaktir.

2.2.57. idarece ayrica istenmesi halinde sozlesme kapsami diginda temin edilecek olan
Mobil NVR cihaz1 arag takip sistemi ile tam entegre ¢alismalidir. NVR’ larin
gdriintii ve ses aktarimi, NVR’1n iretmis oldugu alarm/ariza (IP kamera, hard
disk, acil durum vb.) bilgileri, goriintii ve sesin online olarak aktarilmasi. Gegmis
izleme ve izlenen goriintiiniin bilgisayara uzaktan indirilmesi gibi ozelliklerin
HTMLS5 protokolii ve https giivenli baglant 6zelliklerini destekleyen web ara
yiiziine sahip arag takip ile entegre yazilim {izerinden yapilabilmelidir.

2.2.58. Giivenlik riski olusturan agik kaynak kodlu kamera yonetim sistemi olan CMS
(CameraManagement system) ile veya sadece NVR ara ytizli ile sunulan yonetim
yazilimlari kabul edilmeyecektir. Bu web ara ytizi, bilgisayara herhangi bir
cklenti (Activex) kurulmadan genel kullanima sahip internet tarayicilar tizerinden
calisabilmelidir.

2.2.59. Gerektiginde arag takip yazilimi tizerinden gergek zamanli arag konum/durum
takibi saglanabilmesi, konum bilgisi (enlem, boylam), hiz bilgisi, zaman (tarih,
saat) yon bilgisi iiretebilmelidir. Hareket edilen y&n, anlik hiz bilgisi gibi
bilgilerin takibi yapilabilmelidir. Bu yapi ile Ara¢ Takip sistemi ve Goriintiileme
sistemi ile biitiin bu sistemin raporlamalari tek bir ekran {izerinden
yapilabilecektir. Bu raporlamalarin takibi de web servis vb. hizmetlerle .
IDARE’nin talep ettigi sistemler lizerinden entegre sekilde yapilabilecektir. llgili
yazilim Tiirkiye’de bulunan sunucular {izerinde ¢aligmalidir.



3. ARAC BIRIMi (ARAC TAKIP CIHAZI) OZELLIKLERI

3.1. Arag seti ¢alisma sicaklik araligi -20 C +75 C aralifinda olacaktir, Saklama sicaklik
araligi ise 40-C +80-C olmalidur,

3.2. Cihaz boyutlar1 75mm*55mm*20mm den fazla olmayacaktir.

3.3. Arag birimi, harici bir voltaj diizenleyiciye gereksinimi olmadan 9-32 V DC arasinda
calisacaktir.

3.4. GSM anteni dahili olacaktir.

3.5. GNSS anteni dahili olacaktir.

3.6. Cihaz konum bilgilerini GNSS (GPS&GIONASS& BEIODU) uydularindan ayni anda
alabilecek donanima sahip olacaktir, boylece ¢ok daha hassas bir yontemle konum
bilgisi alinabilecektir.

3.7. GNSS (GPS & GIONASS& BEIDOU) anteni dahili olacaktir.

3.8. Cihaz iizerinde bir dijital giris, bir dijital ¢ikis, iki adet RS232 port olacaktir. [leride
gerekli olabilecek ek sensérler igin (kap: sensorii, arag durdurma vb.) dijital giris ve
cikig portlari artirabilecek yapiya sahip olacaktir.

3.9. Cikislardan biri arag immobilizer (motor blokaj) kontrolii amagl kullanilabilecektir.
Bu cikis, cihazin enerjisi kesildiginde veya aracin akiisii ¢ikarildiginda dahi son bilgiyi
hafizada tutarak, enerji geri geldiginde blokaj islemine devam edecektir. Akl sokiiliip
takildiginda arag blokaji kalkan sistemler kabul edilmeyecektir.

3.10.Talep edildigi takdirde one-wire iizerinden sicaklik sensorii baglanabilir olacaktir,

3.11.Ara¢ takip cihazi tizerinde GSM, GNSS durumlarini gosteren 151kl gostergeler

bulunacaktir.

3.12.GNSS alicisi en az 72 kanalli olacaktr.

3.13.GNSS alic1 soguk baslangig siiresi en fazla 45 saniye, 1lik baslangig en fazla 7 saniye,

sicak baslangig siiresi ise en fazla 1 saniye olacaktir.
3.14.Arag biriminin GSM / GPRS ozellikleri: Class 4 2W @ 800/900 MHz) Class 1 (1 W
@ 1800/1900 MHz) olacaktir.

3.15.Arag Birimi araca ilk montaj edildiginde aracin gosterge mesafe bilgisi (odometre)
arag birim tizerine kaydedilebilecek ve birim artik bu mesafe iizerine ekleyerek mesafe
bilgisi gonderebilir olacaktir, cihaz baska bir araca montaj yapildiginda bu mesafe
bilgisi sifirlanip yeni aracin gosterge mesafesi eklenebilecektir.

3.16.Cihaz GSM kapsami diginda iken, tiim kayitlari tutmaya devam edecek, en az 10.000

bilgiyi hafizasinda tutacaktir ve GSM kapsama alanina girdiginde bu bilgileri Merkeze
gondererek herhangi bir bilgi kaybina izin vermeyecektir.

3.17.Cihaz 5 saniyede 1 defa merkez yazilima bilgi génderebilecek yetenege sahip

olacaktir.

3.18.Cihaz icerisine 1.000 adetten fazla ayr1 GeoFence tanimlamasi yapilabilecektir. Cihaz,

merkezi yazilimdan bagimsiz olarak, kendi hafizasinda kayitl bu alanlara giris ¢ikis
yaptiginda bilgi gonderebilecektir.

3.19.Ara¢ Takip Cihazi, GNSS verilerini kullanarak, siirlictiniin aract nasil kullandig

hakkinda (sert kalkis, ani frenleme) bilgi elde edebilecektir. Bu parametreler,
kullanilan aracin tipine gore (binek, kamyon, vb.) farkli analiz edebiliyor olmalidir.
3.20.Cihaz, aracta goz oniinde bulunmayacak bir yere monte edilecek ve soforiin higbir
miidahalesine gerek olmadan galisabilecek ozellikte tasarlanmig olacaktir.
3.21.Araglarin uzun siire kullanim disi kalmast durumunda aracin akiisiiniin bosalmasi
tehlikesine karst, belirli bir stire kullanilmamalari durumunda gii¢ tasarrufu moduna
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gecebilmelidir.

3.22.Sadece FMS standardi ile sinirli olmamak iizere, cihaz igerisinde dahili veya harici
CANBUS modiilii araciligi ile CANBUS verileri alinabilir olacaktir.

3.23.Ara¢ birimlerinin CE isareti ve araglarda kullanima uygunluk E-Mark sertifikasi
bulunaca}ktlr. Bu belgelerin birer sureti teklif ekinde idare'ye sunulacaktir. Teklifle
birlikte Idare'ye sunmayanlarin teklifleri degerlendirmeye alinmayacaktir. Belgeler
cihazin tamamu i¢in gegerli olacaktir. Sadece igerisinde kullanilan modem vb. birime
ait belgeler kabul edilmez. Cihazlarin Telekomiinikasyon Kurumu nezdinde IMEI
kayitlarinin yapilmis olmasindan Yiiklenici sorumlu bulunacaktir.

3.24.Cihaz, siirlicii tanimlama birimi icin NFC teknolojisini desteklemelidir. Hangi
stirticliniin, hangi araci ne kadar siire ile kullandig1 takip edilebilmelidir.

3.25. Yiiklenici firma ISO 9001, iSO 27001 ve iSO 14001 sertifikalarina sahip olacaktir.

3.26.Ara¢ marka modelinin uygunluguna gore, arag yol bilgisayarindan (CANBUS) yakit
verileri alinabilecektir. Arag yol bilgisayarindan bu verilerin alinamamasi halinde arag
takip sistemi tiretici firmasimn, glivenligini onaylayacag: ve arag takip sistemi ile
uyumlu ¢alisan yakit giivenlik seti takilacaktir.

3.27.Ara¢ Takip cihazi 4G sebekesini desteklemeli ve 4G olmadigi yerlerde 2G ‘yi
(fallback) desteklemelidir.

3.28.Arag Takip cihaz iizerinde belirli hesaplamalarin yapilacagi yapay zeka ozelliklerini
destekleyen bir isletim sitemi (Linux , vb.) bulunmalidir. Bu isletim sistemi sayesinde
giivenli siirlis skorlamast igin gerekli hesaplama algoritmalari yapilabilmelidir.

3.29.Arac takip cihazinin igerisinde entegre Bluetooth &zellifi olacaktir. Bluetooth ile
calisan sensdrlere baglanarak kablosuz haberlesme imkani saglayabilecektir.

3.30. Arag takip cihazi en az 128MB flash ve 128MB RAM ‘e sahip olmalidir.

3.31.Arag takip cihazi en az 6 eksenli GYRO ‘ya sahip olmalidir.

3.32.Arag takip cihazi A-GNSS (assist GNSS) dzelli§ine sahip olmalidur.

3.33.Arag takip cihazi ile istendigi takdirde en az 900 mAh Li Polymer opsiyonel batarya
kullanilabilecektir.

. ARAC BiRIMI YAZILIMI

4.1. Arag yazilimi, yukarida dzellikleri belirtilen merkez yazilimlarinda istenen verileri
tiretebilecek ve gevirim igi olarak merkeze iletebilecektir.

4.2. Arag yazilimi, hassas hiz ve mesafe dlgtimii ve bunlara bagli ihlalleri kagirmamak
icin, kullanic1 hangi veri génderme sikligina programlarsa programlasin bundan
bagimsiz olarak kendi igerisinde saniyede bir dl¢lim yapacaktir.

4.3. Araglar ve sistemi kullanacak kullanicilar tanimlanabilecektir. Hangi kullanicilarin
hangi araglar izleyebilecegi yetkilendirmesi kolayca yapilabilecektir.

4.4. Program degisiklikleri cihazlar toplamaya gerek kalmadan havadan yapilabilecektir.

4.5. Araglarin tiim hareketleri (kontak agma, kontak kapama, rélanti, hareket, durma gibi)
Merkez tarafindan kayda alindigindan, isletme maliyetlerini minimum tutmak
amactyla araglar kontak kapali ve dururken daha diisiik zaman araliklari ile mesaj
gonderecektir.



5. AKILLI TELEFON VE MOBIL CiHAZ UYGULAMASI

5.1. Kullanicinin sifre degistirme islemleri mobil uygulama iizerinden yapilabilir
olacaktur.

5.2. Mobil uygulama haritasi tizerinde arama bsliimii yer alacaktir. Bu alandan {izerinde
filodaki araglarin plakalari, sistemde yer alan siiriiciiler ve il,ilge, mahalle veya kelime
girilerek a¢ik adres aramasi yapilabilir olacaktir.

5.3. Mobil uygulamada arag izleme ekraninda aracin giinliik yaptig1 toplam KM, anlik
olarak hiz bilgisi, kontak agma kapama saatleri gibi bilgilere erisilebilir olacaktir.
Ayni ekranda cihazin anlik durumu sorgulanabilecektir.

5.4. Eger aragta takili motor blokaj aksesuari varsa, mobil uygulama tizerinden bu &zellik
acilip kapatilabilir olacaktir.

5.5. Araglara yapilacak ihlal tamimlamalarinda, anlik olarak mobil bildirimler alinabilir
olacak, bu bildirimlere tiklandiginda tiim araglarin bildirimlerine erisilebilir olacaktir.
Bildirimler mobil tabanli ¢alisacak, herhangi bir ek iicret yansitilmayacaktir. Ayrica
alinmak istenen ihlal tipleri segilebilir olacaktir.

5.6. Mobil uygulama iizerinden, filoda yer alan ara¢ konumlarina navigasyon yapilarak,
operasyonun verimliligi ve giivenligi denetlenebilecektir.

5.7. Mobil yazilim iizerinden ayrica ileride edilebilecek kamera sisteminin kamera
goriintiilerine erisilebilinmelidir.

5.8. Mobil yazilim I0S, Android ve Huawei isletim sistemlerini desteklemelidir.

5.9. Mobil yazilim iizerinden yapilan gegmis izlemeler, sefer bazli olarak
gosterilebilmelidir. Ayrica 6zet hiz ve siiriis bilgilerinin goriintiilendigi bir yonetici
ozet ekrani olmalidir.

5.10. Mobil uygulama vale ve park modu fonksiyonlarina sahip olmalidir.

6. Siiriicii Tanmima Birimi

Siiriiciit Tamma Birimi (STB):
Je kumas:

Arag¢ Takip Sistemi (ATS): GPS ve GSM/GPRS teknolojileri kullanilarak mobil ara¢ veya
ekiplerin sayisal haritalar {izerinde izlenmesi, takip edilmesi, raporlanmast, uzaktan yonetilmesi
ve benzeri igleri gergeklestiren donamm ve yazilumlardan olugan sistemdir.

ATS Yazilimi: Aktivasyon ve deaktivasyon isleminin yapilmasini ve araglarin harita tizerinde
izlenmelerini saglayan yazilimi,

GPS: (Global Positioning System) Kiiresel Konumlandirma Sistemi

GSM: (Global System for Mobile Communications) Mobil Iletisim i¢in Kiiresel Sistem
GPRS: (General Packet Radio Services) Genel Paket Radyo Servisleri
RFID: (Radio Frequency Identification) Radyo Frekansi ile Tanimlama

NFC: (Near Field Communication) Yakin Alan iletigimi



6.1. Ar.ag:.Takip Cihazlarina, kullanicilarin kimlik bilgilerini tanitabilecekleri, stiriicii tanima
birimi eklenecektir. Siirlicti Tanima Birimi, araglara takilacak olan Arag¢ Takip Cihaz ile
entegre olarak ¢aligmalidir.

6.2. Siiriict Tarpma Biriminde kullanilmak iizere; Siirticti Kimlik Tanima birimleri de sisteme
eklenmelidir. Bu birimler, Siirlicti Tanima Birimleri ile entegre olarak ¢aligacaktir.

6.3. Kurgm bu sekilde, Ara¢ Takip Yazilimi tizerinden Siiriicti Tanima Birimleri aracihig: ile
hangi sﬁrﬁc@nﬁp, hangi zaman araliginda hangi araci kullandigim raporlayabilmelidir. Bu
rapor ve bilgiler, Ara¢ Takip Yaziliminda bulunan diger raporlarla birlikte ayni

ortamda/raporlarda goriilebilmeli ve alinabilmelidir.
%

6.4. Kolayca monte edilecek, sarsintiya dayanikli ve ekibin higbir miidahalesine gerek
kalmadan calisabilecek sekilde tasarlanmis olacaktir.

6.5. -40 C ve +85 C 1s1 araliklarinda ¢alisabilecektir.

6.6. Cihazin tizerinde 151kl gostergeler bulunacaktir. Bu gostergeler cihazda yesil ise yetkili
stiricti kartimin  tammlandigini, kirmizi ise yetkili stirticti kartinin tanimlanmadigini
gosterecek sekilde ¢alisacaktir.

6.7. Cihazda sesli uyar1 birimi(hoparlér) bulunacaktir. Kullanici hareketine gore stirtict etiketi
veya kart dogrulamast durumlarinda uyar verecektir. (bip)

6.8. Cihazda duruma gore programlanabilir buzzer kabiliyeti olacaktur.

6.9. STB ile istenildigi durumda 100 adete kadar yetkili stirticti tanimlama ile ara¢ durdurma
(motor blokaj) 6zelligi uygulanabilecektir.

6.10. Cihaz birden fazla siiriicii bilgisi okutma yontemlerine sahip olacaktir.

6.11. Cihazlar RFID okuyucu modiil ile calisma 6zelligine sahip olacaktr.

6.12. RFID kartlar 125 Khz PRX-05 ( EM4100) standardinda, yaklagim tipi kart olacaktir.
6.13. Cihazlar NFC okuyucu modiil ile ¢aligma dzelligine sahip olacaktir.

6.14. NFC Kartlar 13.56 Mhz ISO14443A / NFC-A standardinda, yaklagim tipi kart
olacaktur.

6.15. NFC etiketler ile okutma 6zelliginde olacaktir.

6.16. Cihaz, Android 5.0 ve iizeri akilli telefonlarda NFC ID ile gecis yapmaya imkéan
verecektir.

6.17. Cihaz gelistirmeye acik olacak ilerde istenebilecek durumlarda , QR ile Mobil telefon
{izerinden dogrulama 6zelligi eklenebilecektir.

6.18. Cihaz , Bluetooth Low Energy (5.0) harici sensorler ile haberlesme teknolojisini

destekleyecek yapida tasarlanmis olacaktir
6.19. Cihazda harici sensorler igin, 5 adet Dijital Giris ve 1 adet Dijital Cikis olacaktir.

v = B



7. KURULUM, MONTAJ, EGITiM ve GARANTI:

7.1. Program kurulumlari ve ara¢ montajlar1 yiiklenici firma tarafindan yapilacaktir.
Montajlarda karsilikli belirlenecek is plamna uyulacak, araglarin ve kullanicilarin
islerini aksatmayacak sekilde gergeklestirilecektir.

7.2. Yiiklenici firmanin Tiirkiye’deki tiim illere hizmet verecek yeterlilikte teknik servisi
bulunmasi gerekmektedir.

7.3. Teklif edilen Ara¢ Takip Cihazlar1 ve Yazilimi 2 yil boyunca garanti kapsaminda
olacaktir.

7.4. En az 1 saat olmak iizere kullanicilarimiza Kurumumuzda, sistem ve kullanici egitimi
verilecektir.



